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‘in Term i nal [ Pin Terminal

1 N. C 36 A12 output 2_—— - .. ——— —.. ——
2 Ref VOI A7 output

——. . . . . . ..—
3 7 A16 outPut—

3 N. C 38 N. C
4 N. C “79 A16 input

-—

—-—— ——— .- ..-—. .—-. —_
5 Spot SPD input

—— . . . .—. --
40 Vref (All output) ——— ——.. ..—

6 N. C— . 4 1 All input _—— —
7 N. C 4 2 A1O (+) input 2 — — . .  — — . . . —
8 N. C — . — . . — .
9 A30ff-setadj.  1

——

10 A30ff-set adj.  2
——

_ _  . — .
[1 V c c 4 6 AlO output

12 Reset output
—

4 7 AlO (-) input

13 Reset delay C
_ _  ———-—

4 8 A9 output—-— .
1 4 K c

—— ——..——
__ —.— ——

15 N. C
16 N. C — ——. —
H N. C — — .——.— —.. —.-—.—.
18 N. C.. —- .—. —
19 GND— . —
2 0 Discharging (DA1)_ .- ——— — —____
2 1 Charging (DA2) ———...———-....—.
2 2 N. C——. —- —-- .—— —
2 3 ii-c —.
24 Flash terminal—-. . .—. ——.——
2 5 N. C_ .—.—. .— .——  ———
2 6 integra t ion s tar t  s ignal. . . .__. .._. ._-. —. ——. - .—
2 7 N. C_ ——. —.. ——.. — . . .——.—-. ..—
2 8 Nash stopsig 1_ __ _—-— .- —. —-- .— . . ..— .—
2 9 Flash integration condenser

30 A15 output_——___—— — -- -. —- —— —-— -----
3 1 A15 (-) input

3 2 A15 (+) input —.-——— -——.—— -
3 3 N. C

3 4 Sync SPfl K.—— - __— —— .—. —— —
3 5 Sync SPD A

E 5
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‘in Name Pin Naae

1 P o w e r  G N D 3 6 Motor m o d e  2_.—
2 B a t t e r y  C h e c k

. — —
3 7 M o t o r  m o d e  3— — -

3 D C – D C  c o n v e r t e r  c o n t r o l 3 8 NC
-–4 P o w e r  h o l d 139 D i g i t a l  G N D

5 AF p r e – r e l e a s e  s~g
_—..—

4 0 + 3 . 3 V  o u t p u t. —
6 ‘pre–re lease Sig 41 + 3 . 3 V  l i m i t e r

7 R e l e a s e  s i g - 4 2 + 3 . 3 V  b a s e— — —
8 P r e – r e  l e a s e  S W ] 4 3 + 5 . 5 V

– 9 ‘ i r e – r e l e a s e  M P X 4 4 Vcc 1-—-
10 P r e – r e l e a s e / r e l e a  s e  s i g

_ — — —

— —

I

. . . . .
11 NC
1 2 R e l e a s e  S W _ —  .—-_——.— — .  —
1 3 NCi?_ .R c

_— . — . - — -
i: ‘ R e w i n d  motor d r i v e  1

_  _ — . —
1 6 R e w i n d  m o t o r  drive 2——..-—.
i7 A n a l o g  G N D I _ —
1 8 S P O O1  motor b r a k e— — — — ———— .————-
1 9 C h a r g e  motor brake i
2 0 S P O OI  motor d r i v e

2 1 C h a r g e  m o t o r  d r i v e
— .

_ -  — ———
2 2 ~ower G N D

.—.. _ _ . — — —

—..———-.— . — . —  — —
2 3 NC_ _ — -—. . . ———- ————————
2 4  V b a t _——. — 1 —
7, 5 NC _—— ——— — -—— — —
2 6 NC——. . —  — ——.———
2 7  A p r e t u r e  P I N T  o u t p u t_ _- ——. -. _ — —  —  -
2 8  M e c h  p u l s e  o u t p u t— — — I_——
i“9  A p e r t u r e  P I N T  i n p u t

_——

—. ——_ - —
3 0  M e c h  p u l s e  P I N T  i n p u t —...———. ------ --.- .———
i 1 NC 1_ .  — _— -—
3 2 NC _ — —  — -  - — —.———-—-..—————- —
3 3  C h i p  e n a b l e — I
i 4  M o t o r  m o d e  O _——_—---
3 5  M o t o r  m o d e  1 i

.  .
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m-. 0
cm- A&!
.-em v+.
~--c O.oc

~E- n-\O
O-S Uu r-o
-as. a

*W L41.1.
h- hema!

Vo. WQ-d.s
mccc
al.-+-

E N D  L E D n
N C

S O  v a l u e
V r e f
ACND

C a m e r a  b a c k  S W Q

S e r i a l  m o d e  3

S e r i a l  m o d e  2
s e r i a l  m o d e  1
S e r i a l  m o d e  O

+5.5V
AGND

D i g i t a l  G N D

S e r i a l  I n

S e r i a l  o u t
C l o c k B

C o n t r o l  1/0
T T L  s i g !=

I s s i g

Is S w
STOP

P r e - r e l e a s e  M P X
1 S 0  w o r n i n g

Vcc 1
E N D  L E D
S e l f  L E D- E

fiata o u t
D a t a  o u t
D a t a  o u t
D a t a  o u t

D a t a a d d r e s s
D a t a a d d r e s s
D a t a a d d r e s s

fo

d

El.

c

c l o c k
1 / 0
c o n t r o l
c o n t r o l

1
A F  c o n t r o l

LCD  c l o c k

1
2
3

1
L C D  c o n t r o l  1 / 0
L C D  1 / 0
bB c l o c k
D B  c o n t r o l I / 0

D B  1 / 0
D X 6  i n p u t
D X 5  i n p u t

4
2

E

o

1
0
2
1
0

AGND

o

~wtlo .-.
al .- .- SS3
$’ m “m acr,a

c c c
Q . - .- .- -
z-
Wal mce-

W x x x
Clcacl

d i s t i n c t i o n

mm S i g
d i s t i n c t i o n
– f o v a l u e

— 1 3 7  —
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N o t e ) * i s o u t p u t s i g n a l

NAME

R E S E T

X T A L  -

Fuuction

R e s e t  I N

Pin N A M E Fuuction

4 1 PH ‘1 Release hccep t .-
7 2 PJ 4 A F Accept

, n

7-+,

X T A L

3— .
4
5

E X T A L :Iock 1 N -——
V c c

43
44— —
45=1==

PJ 3 Film detection S W

PJ 2 ifech Charge ComIplet  ion SW——— . . . .. —- . . . . .
PJ 1 Film Adv. Completion SW

‘ P J  O A. E. Lock SW

PF 7 Illuminator SW——— .— —. —.— —.. .—. .—.. .—— —.
PF 6 Rewind SW (R 2 SW)—. —-. . . —— .—. — ..— —

M P 1

MPO GND

V c c6 NM 1 46——
47
48

7
8

S T B Y

V c c

Vcc
Vcc—

9 Pc 7 TTL Signal (L Out Only) %t--R-+I-Ri%R$-’”-- ‘- - --—.
10
-11—

PC 6
Pc 5

Ready tfoni tor ~

tito Interruo;er  input 5 1

- H

PF 3 _ — . . .
5 2 PF 2 “Power Hold Signal——
5 3 PF 1 Release  SW Simal  -

1 2 Pc 4 For inspection ——-
Control 1/0 —.———————. ———
Serial Clock (SCLK)

13
14

Pc 3
Pc 2 54 I P F O ] Pre-release SW sig

15 Pc 1

Pc o
“*PA o

Serial In (Rx)_—— ——— — 551 MP2 I GND _.— ——
561 Vss IGND ————-————Serial Out (Tx)

Display erasure sig

tlech pulse input (lNT 1)

imprint sig (INT 2)

Serial tlode O

17
18

57 I*PE 7 !Data Address2—— ——— —— . .. ——. ——— . . .
* P A  1
*pA 2— m:~:Closing Shutter Curtain Magnet

19
2 0

2 1

*PA 3
* P A  4 Serial Mode 1————— ..— — -——.—. .—. .— -.-—

Serial Mode 2
——
22 * P A  5

*PA 62 3

2 4

Serial flode 3 I63 *PE 1 Opening Shuttal Curtain !fagnet— —
64 *PE O I 250-EXP Camera back adv. si~A VC C

PD O

PD 1—— —.—
PD 2

PD 3

V r e f

Metering output

D / A  l!enitor —.... -.—
Bat tery Check _-- —-. ..—. —. .-.

25——
26

65 I PG O I 250-EXP Camera back Attach sig

#=%1%-&GiL=’””27
28 (hpensa  t ion Dial

T V  d i a l29
30

69 ! PG 4 I Hotor Mode O (L out only)Pfl 4
PD 5-.
P D 6 -.—— —.. ——
PD 7
A VS S— — - — —
P1l o
PH 1
P I I  2—

Pii 3—
PII 4—.
PII 5
PII 6

S–C d ia l w%+4-Motor node 1 (L out only)

motor node 2 (L out only)
_—— ——.. -.

31 AE MODE (P SAM).—. ———... ——.
72 I PG 7 I tfotor Ilode 3 (L Out only)32

33
1 S 0 ,  f o ,  f – f o— — —

Analog Gnd

3 4 D/A 1 (L Out Only)— — ———— ——. .— .
D/A 2 (L Out Only) - - 7~ PB 2 !Data OUt O3 5

36 CTL 3 (L Out  Only ) N-%-i--l::::;  -  
‘“--”””-  ‘---------””-”37--.—.

38
39
4 0

L. A. E. (L Out Only)_- —-— —
D. C. (L Out Only) ‘- – ‘“ ‘-

.- a 1
— .— .

78 PB 5 END Display (L Out Only)—.-—.——
7 9 PB 6 Self Display (1. Out Only)..— .— —.. .——.  — _ _ .  — —  - -
8 0 P B 7- I SO Warning (L Out Only)

Lens Drive Signal_—. ..-— .—— —-—- ..—. .- .
Filter Signal

:8--
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J P D 7 8 C 1 4 A

(AF CPU>

‘in Nane I Pin Name

1 L e n s  m o d e 36 Store mode
2 NM I 37 Store control
3 INT1 138 6VC
4 MODE 1 139 L. D

—..
—

5 RESET \40 S T O P
6 ‘MODE O j41 Vdd
‘1 x2

—
]42 D/A

—

8 xl 43 D / A

9 V s s 3 4 D / A

10 A VS S 145 D / A

11 ANO 146 D/A
12 AN 1 4 7 3 V  O N / O F F

1 3 A N 2 4 8 F i l t e r  d r i v e
—

1 4 A N 3 4 9 F i l t e r  d r i v e—
1 5 A N 4 150 R . s i g

16 AN5 51 CTL2— —
17 AN6 52 F O C U S  l o c k

1 8 A N 7 5 3 L A E

1 9 ‘ R e f  v o l t a g e
—.—

5 4 Driect i o n  c o n t r o l

io ~Vdd
—

5 5 A / D  s y n c

2 1 RD
—

— — — .
2 2 WR 5 7 L e n s  d e t e c t i o n

2 3 A L E 158 T x

2 4 @c 159 R x

2 5 S p a r e ~60 S C K- - -
2 6 F i l t e r  S W 1 [“6 1 1 N T 2

2 7 F i l t e r  S W 2
—

[ 6 2 T O———.
2 8 R e l e a s e  S W  s i g

2 9 A F  a c c e p t

3 0 “ - p r e – r e l e a s e  S i g
.—-.——

—.—_.-.——
3 1 S e n s o r  g a i n  s w i t c h— — — . .  .———
3 2 6 V  ex~ernal s o u r c e —
3 3 R e l e a s e  a c c e p t — — .
3 4 F A R  d r i v e

— . .

Elo-


